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KM Center 

แบบบันทึกการแลกเปลี่ยนเรียนรู  (KM) 
เรื่อง กระบวนการผลิตรายการโทรทัศนเพ่ือการศึกษาทางไกล 

ตอน ควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT 
ของชุมชนนักปฏิบัติสตูดิโอ (Studio Media) 

วันอังคาร ท่ี ๒๒ กุมภาพันธ ๒๕๕๔ เวลา ๑๑.๐๐ – ๑๒.๐๐ น. 
 
ช่ือชุมชนนักปฏิบัติ ชุมชนสตูดิโอ (Studio Media) 
หนวยงาน  ชุมชนนักปฏิบัติหนวยงานสนับสนุน กลุมงานพัฒนานวัตกรรมและเทคโนโลยีการศึกษา 
   สํานักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ 
   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
รายช่ือสมาชิก 
 คุณเอ้ือ  ผศ.นิวัตร จารุวาระกุล  
 คุณอํานวย นายเพชร สายเสน 
 คุณลิขิต  น.ส.รักอนงค ชมปรีดา 
 คุณกิจ  น.ส.ดลวรรณ  สุทธิวัฒนกําจร 
 คุณประสาน น.ส.ณัฏฐริกา   คลายสงคราม 
 
สมาชิกในกลุม 
 ๑. นายปฐมพงศ  จํานงคลาภ 
 ๒. นายกิตติ  แยมวิชา 
 ๓. น.ส.วันธนา  แกวผาบ 
 ๔. นายกฤษณ  จํานงนิตย 
 ๕. น.ส.ปญญาพร แสงสมพร 
 ๖. นายมงคล  ชนะบัว 
 ๗. นายภานุพงศ  พันธบัวหลวง 
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KM Center 

 

ผูเลา รายละเอียดของเรื่อง สรุปความรูท่ีได 
น.ส.ดลวรรณ  สุทธิวัฒนกําจร การควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง 

ROBOT (ดังเอกสารแนบทาย) 
 

     จากการท่ีไดศึกษาขอมูลและ
แลกเปลี่ยนความรู ทําใหไดรับความรู
เก่ียวกับ 
     ๑. การควบคุมระบบเสียง 
     ๒. การควบคุมกลอง ROBOT 
         -  ปุม XY คือ ใชในการเลื่อน
กลอง โรบอท ไปซาย ขวา บน ลาง เปน
ตน 
         - Zoom Control Robot  คือ
การซูมภาพออก และเขา กรณีซูมเขาให
หมุนมาดานซาย สวนซูมออกใหหมุนมา
ทางดานขวา 
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KM Center 

กระบวนการผลิตรายการโทรทัศนเพ่ือการศึกษา 

๑ ควบคุมระบบเสียง  

 

 

 

 
 
 
 

รูปท่ี ๑  แสดงในสวนการควบคุมเสียงบนเครื่อง Anycast 
 

  รายละเอียด 
   ข้ันตอนท่ี ๑ คือ เลือกชองเสียงวาจะทําการ Record ชองเสียงไหน หรือเช็คดูวาไดตอ 
        ชองสัญญาณไหนไวแลวบาง 
   ข้ันตอนท่ี ๒ คือ ชองปรับความถ่ีของคลื่นเสียงสัญญาณท่ีเราไดเลือกไวในข้ันตอนท่ี ๑ 
   ข้ันตอนท่ี ๓ คือ ปรับระดับควบคุมความดังของชองเสียงท้ังหมด เพ่ือใหไดเสียงท่ีมีคุณภาพ 
 
๒. ควบคุมกลอง ROBOT 
 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี ๒  แสดงสวนการควบคุมกลอง ROBOT 

 
 

ปุ่ ม XY 

Zoom Control Robot 

๒. ปรับความถี่ของเสียง 

๓. ปรับระดับความดังของเสียง 

๑. เลอืก ช่อเสียงทีต้่องการ

บันทกึ 
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  รายละเอียด 
   - ปุม XY คือ ใชในการเลื่อนกลอง โรบอท ไปซาย ขวา บน ลาง เปนตน 
   - Zoom Control Robot  คือการซูมภาพออก และเขา กรณีซูมเขาใหหมุนมาดานซาย สวนซูมอ
อกใหหมุนมาทางดานขวา 
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KM Center 

ภาพประกอบการแลกเปลี่ยนเรียนรู (KM) 
ของชุมชนสตูดิโอ (Studio Media ) 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 



การถอดบทเรียนการเรียนรูดวยการวิเคราะหหลังการปฏิบัต ิ
After Action Review (ARR) 

 

๑. เปาหมายของการเขารวมกิจกรรมครั้งนี้คืออะไร 

การถายทอดและแลกเปลี่ยนความรูเรื่อง ควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT ไดแก 
๑.๑  ควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT ใหมีรูปแบบการทํางานท่ีชัดเจน และเปนข้ันตอน

ท่ีบุคลากรท่ีเก่ียวของสามารถนําไปปฏิบัติตามได   
๑.๒  มีระบบและกลไก ควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT ใหกับบุคลากรท่ีเก่ียวของ 

๑.๓  บุคลากรท่ีเก่ียวของสามารถปฏิบัติตามข้ันตอนการควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง 
ROBOT ได 

  
๒. สิ่งท่ีบรรลุเปาหมายคืออะไร เพราะอะไร 

 ไดองคความรูท่ีเปนประโยชนในการควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT ท่ีพึงประสงค ๓ 
ดาน รวมท้ังไดรูปแบบ, วิธีการดําเนินการตางๆ ในการควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT 

 

๓.  สิ่งท่ียังไมบรรลุเปาหมายคืออะไร เพราะอะไร 

- 
 

๔.  สิ่งท่ีเกินความคาดหวังคืออะไร 

 ควบคุมระบบเสียงและการควบคุมกลอง ROBOT มีรายละเอียดของการใชปุมควบคุมหลายปุมท่ีตองใชให
ถูกตอง 
 
๕.  คิดจะกลับไปทําอะไรตอ  
  กลุมงานพัฒนานวัตกรรมและเทคโนโลยีการศึกษาสํานักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร จะมีการจัดกิจกรรม การควบคุมเครื่อง Switcher ประเภท SONY ครั้ง
ตอไปประมาณเดือน มีนาคม ๒๕๕๔ 
 
  
   
 


